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Welcome to Thailand



Sustainability  in Agriculture
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ปัญหา?

การขาดแคลนแรงงาน

ความม่ันคงและ
ปลอดภัยทาง
อาหาร

สังคมผู้สูงวัย การใช้ปุ๋ยและสารเคมี
ในการกําจัดศัตรูพืช
มากเกินไปการควบคุมคุณภาพ

และปริมาณผลผลิต ขยะพลาสติกใน
กระบวนการผลิต

การสร้างมลภาวะทาง
อากาศ น้ํา และดิน

ต้นทุนการผลิตท่ีสูง
ข้ึน



“Sustainability  comes from choosing the right 
technology  which is not necessary  high technology” 

“เราควรจะแก้ปัญหาในภาคเกษตรกรรมอย่างย่ังยืนได้อย่างไร 
ให้เหมาะสมกับบริบทของประเทศไทย”  



การสร้างระบบนิเวศน์ท่ีสมดุล

สัตว

เครื่องจักร

     พืช

คน



เราทําอะไรได้บ้าง ในทางวิศวกรรม? 

ลดการใชแ้รงงานหนกั

ลดการใชส้ารเคมีท่ีมาก
เกินไป

ใชพ้ลงังานสะอาด
ท่ีหาไดใ้นทอ้งถ่ิน

“ลดต้นทุน และ เพ่ิมประสิทธิภาพในการผลิต”

ลดการสรา้งขยะ
พลาสติก

สรา้งระบบอตัโนมติัท่ีใชง้านไดง่้าย 

สาํหรบัการปลูกพืชดว้ยดิน

สรา้งอุปกรณท์างการเกษตรท่ี

ฉลาดและประหยดัพลงังาน 

โดย Electric powered 



การออกแบบกระบวนการที่ทํางานรวมกับมนุษยไดงายจะทําให
ตนทุนเครื่องจักรถูกลง

○ Automation-friendly process
○ Modular design

การออกแบบระบบที่ยืดหยุนและปรับเปลี่ยนไดงาย  
○ Compliant mechanism design and control
○ Probabilistic computational approach
○ Explainable algorithm

มุมมองของการออกแบบเชิง collaborative



○ ตองเขาใจกระบวนการและปญหาที่แทจริงของ

กลุมเปาหมาย

○ เปน  solution ที่ใชไดจริง  ใชงาย  ทนความเสี่ยงในดาน

ตางๆ

○ เปน  solution ที่ลดตนทุนระยะยาว  มีราคา  และระยะเวลา

ในการคืนทุนที่เหมาะสม

ส่ิงท่ีต้องคํานึงถึงในการออกแบบ



ผลิตและจำหนายผักปลอดสารที่ปลูกในภาชนะ 

เก็บกินไดนาน

Raina Robofarm

ใชเครื่องจักรอัตโนมัติที่ขับเคลื่อนดวยไฟฟาชวยใน

กระบวนการ ลดการใชแรงงานหนัก

รับคืนดินภาชนะปลูก และนำไปใช

ซ้ำ

ปลูกผักอินทรียโดยใชดินตามแนวทางเกษตร

ฟนฟู

 

Circular organic 
vegetable production



การสร้างระบบอัตโนมัติสําหรับการผลิตผัก
TrayGrow เปนการปลูกผักในภาชนะเชนถาด ซึ่งงายตอการทำงานในระบบอัตโนมัติทั้งกระบวนการปลูก 

ดูแล และเก็บเกี่ยว 



ข้อดีของ TrayGrow process

● ผักมีระบบรากตื้นทำใหการปลูกในถาดใชดินไดอยางประหยัด แตยังสามารถปลูกไดขนาดเทากับวิธีการอื่นๆ
● สามารถเพิ่มรอบการปลูกตอปได เพราะไมตองรอการตากดินในแปลงปลูก ดินและเศษผักเมื่อหมดรอบการปลูกสามารถนำมาทำดิน

ใหมไดทั้งหมด
● ลดการเกิดของวัชพืชและการรบกวนจากศัตรูพืชที่มาจากพื้นดิน
● ระบบการเติมดินและการปลูกสามารถทำงานดวยเครื่องจักรไดงาย เพราะถาดมีขนาดที่เทาๆกัน
● ถาดมีความทนทานในการใชงานไดหลายรอบ ไมเกิดปญหาการสรางขยะที่เกิดจากการปลูกในถุงหรือการใชพลาสติกคลุมแปลง
● แตละถาดมีน้ำหนักไมมากนัก ทำใหสามารถขนยายจัดการไดงาย
● งายการเก็บเกี่ยวดวยเครื่องจักร
● ลดตนทุน โดยการใชวัสดุในทองถิ่นในการทำดินปลูก สามารถควบคุมและตรวจสอบคุณภาพของดินในแตละรอบการปลูกได



ข้ันตอนใน TrayGrow process



การใช้เคร่ืองจักรใน TrayGrow process
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การเตรียมดินและวัสดุปลูก
Soil Mixer 01
Model : PKE-01, (Planter Kale 01)
Capacity : 110L
Power requirement: 220v AC

Soil Mixer 02
Model : PKE-02, Planter Kale 02)
Capacity : 300L
Power requirement: 220v AC

PKE-02 with angle media conveyor PDA-02



RAINA ROBOTECH CO., LTD.
2/2 Soi Anamai Ngam charoen 25 Intersection 2-4, Tha Kham, Bang Khun Thian, Bangkok 10150

Ⓒ2025 RAINA ROBOTECH CO.,LTD. All Rights Reserved.Ⓒ2025 RAINA ROBOTECH CO.,LTD. All Rights Reserved.

การขนยายและดูแล
Angle media conveyor
Model : PDA-01 (Planter Dala 01)

https://docs.google.com/file/d/1fBL0ZAct8SSOrNqO709IITGfjqTmzOmZ/preview
https://docs.google.com/file/d/1JmTiPQpIe9C9Z55SKSVcghHrgDCTwxpQ/preview
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การปลูกและยายกลา
Transplanter
Model : RGO-01 (Raina Green Oak 01)
Capacity : 1900 plants / hr
Power requirement: 220v AC

Features
1. Transplant 128 seedlings to soiled grow trays
2. The planting position can be adjusted 
3. Built-in reporting system & Alarm



ระบบการติดตามการเจริญเติบโตของผักด้วย computer vision



ระบบการติดตามการงอกของต้นกล้าแบบอัตโนมัติ

Online learning 
computer 

vision system

Seedling germination and growth 
detection systemOverhead images with natural lighting were collected 

using Raspberry Pi3 and Logitech Webcam C510 at 1 hr 
interval for 14 days

[Source] Punnapat Getgaew, PLANTER VISION MODULE FOR INSPECTING AUTOMATED VEGETABLE PLANTING SYSTEM, B.Eng, Thesis KMUTT 2024



ระบบการติดตามการงอกของต้นกล้าแบบอัตโนมัติ

The system has 100% accuracy  
even when seedling change color over time

[Source] Punnapat Getgaew, PLANTER VISION MODULE FOR INSPECTING AUTOMATED VEGETABLE PLANTING SYSTEM, B.Eng, Thesis KMUTT 2024



Lettuce Seedling Germination Visual Detection System

[Source] Punnapat Getgaew, PLANTER VISION MODULE FOR INSPECTING AUTOMATED VEGETABLE PLANTING SYSTEM, B.Eng, Thesis KMUTT 2024



ระบบการติดตามการเจริญเติบโตของผักด้วย computer vision

https://docs.google.com/file/d/1C5ibwihSjpxUfbJUds5kLdM3ZFHuXr8Q/preview
https://docs.google.com/file/d/147RVRacO7bEKlytws31gHPpHsuC7Xxva/preview
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การเก็บเกี่ยว

ถาดปลูกจะถูกนํามาใชซํ้า 
และดินจะถูกนํามาหมักใหม
เพื่อใชในรอบปลูกตอๆไป

[Source] K.SIRIPHOTJANAWAN,Y. RAKSASAT,W. SAELE, AUTOMATED HARVESTING MACHINE 
FOR ORGANIC SALAD, B.Eng (AUTOMATION ENGINEERING), Thesis KMUTT 2025

https://docs.google.com/file/d/1cjT2aC5S01ejY9tOOcDcNBzpnO6ocyqD/preview


การตัดหญา

การสร้างเคร่ืองจักร EV และ หุ่นยนต์ สําหรับสวนเกษตร

การสาดปุย

การเก็บเกี่ยว



Raina EV รถไฟฟ้าเอนกประสงค์เพ่ือการเกษตร 

Easy operation & 

maintenance

Affordable price

Clean Energy

Reduce noise & air 

pollution

Reduce fuel cost

Self-powered 

attachments

Swappable battery

/ Mobile power bank

Swappable attachments

Small & Light weight



Smart-EV implements

Vehicle

Front Mower
Fertilizer Spreader

Smart EV implements

Adjustable-angle conveyor



By precisely controlling the rotational 
velocity of fluted roller and spreader 
disk and other parameters, the 
granular fertilizer can be targeted in 
the root zone of palm tree, which can 
reduce fertilizer usage by  40% [Source] A Prasittipong, P.Pothong, Adaptive Granular Fertilization

for Targeted Plam Root Zone Nutrition, B.Eng, Thesis KMITL 2024

Raina EV เครื,องสาดปุ(ยแบบแมน่ยาํ



[Source] A Prasittipong, P.Pothong, Adaptive Granular Fertilization
for Targeted Plam Root Zone Nutrition, B.Eng, Thesis KMITL 2024

Raina EV เครื,องสาดปุ(ยแบบแมน่ยาํ

https://docs.google.com/file/d/1U_DaJB5KLaXgKXfcsu7Sh549jVTgP4Lx/preview


Raina EV สําหรับการตัดหญ้าในสวนเกษตร

● The mower can cut tall grass with adjustable speed 
and adjustable cutting height.

● Smaller turning radius with independent rear brakes
Easy to 
control and 
maintenance

https://docs.google.com/file/d/1Gy8BWqfERgzhOTajn85rSantixC-LXfF/preview
https://docs.google.com/file/d/10cizHp9ydnOj2jjs6EYyuBbK_DieHuir/preview


RaiNAV: Smart Mower

[Source]K.Kaewkullaya, C.Pilakong, Smart Mower, B.Eng.Thesis, KMUTT, 2024 [Source]K.Kaewkullaya, C.Pilakong, Smart Mower, B.Eng.Thesis, KMUTT, 2024 

https://docs.google.com/file/d/1o62-1d5f2UU7WZFBg81c_v0FoqwI1nPS/preview
https://docs.google.com/file/d/1roxYrZMoXHmATRrCg8GR1DhyxIVveIRE/preview


RaiNAV: navigation system

Human Following System



RaiNAV: navigation system

Lidar-based Crop row tracking



RaiNAV: navigation system

Map-based autonomous System

Web-based online 
rover’s data display 
and playback 
system

https://docs.google.com/file/d/1YZhIkgcHyBc1X-i9qu64Cl4MX4M-D0AH/preview
https://docs.google.com/file/d/1ffN1z1yrsKnhUv0cGWtvsqEJkb02kaxQ/preview


“Krating”
Small-sized 
autonomous 
multi-purpose rover, 
monitoring, et cetera.

Autonomous and Semi-autonomous Rover

“KhoKhun”

“Kamin”
Multi-platform 
mission control 

software
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Field testing 

“การทดสอบภาคสนามอย่างจริงจังคือส่ิงท่ีจําเป็นในการ
พัฒนาผลิตภัณฑ์และ solution ท่ีใช้ได้จริง” 



36



Meeting our new rovers….coming soon in 2025

All terrain rover: YG-01

https://docs.google.com/file/d/1ZiX7hm4VHG6Y11OsMiTjApqntAAdf0Z9/preview
https://docs.google.com/file/d/1WF_mFZsxgzUM4ZR3UNvyt0kNw8tGOd04/preview


Thanks to our team of engineers, internship students and growers at 
Raina  Robotech  and Raina  Robofarm for making these ideas possible.



https://www.facebook.com/rainarobotech

https://www.rainarobotech.com

https://www.youtube.com/@rainarobotech

THANK YOU

https://www.facebook.com/rainarobotech
https://www.facebook.com/rainarobotech

